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1. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowig:
- umowa z Inwestorem

- projekt technologiczny

- inwentaryzacja wyposazenia

- obowiazujace przepisy i normy

2. ZaKkres opracowania

Zakres opracowania obejmuje:
- wyposazenie pdl w istniejacej rozdzielni gtéwnej dla zasilania sprezarek
- ulozenie kabli zasilajacych. :

3. Opis techniczny

Pola zasilajace

Istniejaca rozdzielnia nn ma dodatkowe pola rezerwowe, ktore nalezy wyposazy¢ w
aparature aczeniowo — zabezpieczeniows. Pole zasilajace dla obu sprezarek
zabezpieczone wylacznikiem instalacyjnym S 303.C 8A.

Przy zastosowaniu 2 szt. sprezarek o mocy 3 kW kazda przyj¢to zabezpieczenia dla
pracy jednej sprezarki (druga rezerwowa)

Silniki sprezarek beda zabezpieczone wytacznikami silnikowymi M 250 10 z
termikami o zakresie 6,3 +~ 10A z nastawem 7A. '

‘Przewody zasilajace

Z rozdzielni gtéwnej nalezy utozy¢ przewody zasilajace YKY 5 x 25.
W pomieszczeniu rozdzielni przewody uktadaé w istniejacym kanale kablowym.
W pomieszczeniu hali kable uktadaé w rurach ostonowych RVS 28

Sterowanie pracy sprezarek

Zakaczanie sprezarek poprzez zawér elektromagnetyczny i ukfad sterowania zgodnie
ze schematem na rys. nr. 2

Ochrona p. porazeniowa

Jako dodatkowy system ochrony p. pozarowej przyjeto zainstalowanie w polu
zasilania sprezarek wylacznika réznicowego — pradowego P304, 25 A, 30 mA
( prad réznicowy AJ = 30 mA)

Uwaga:

Uktad sterowania i sygnalizacji awarii w ramach dostawy sprezarek.
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1. ZaKkres opracowania

instalacje elektryczne podlaczenia sprezarek

2. Podstawa opracowania

- umowa z Z—émawiaja(cym
- projekt technologiczny

3. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

3.1. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢, zainstalowaé i obstugiwaé wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.
zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca musi zapewnié
stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze

wzgleddw bezpieczenstwa. )
Tablice informacyjne nalezy utrzymywaé w dobrym stanie przez caly okres realizacji.

3.2. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace

ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonczenia robét Wykonawca powinien utrzymywac teren budowy

i wykopy:w stanie bez wody stojacej.
Stosowac si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie. ,
Podejmowaé $rodki ostrozmosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem woéd, powietrza pytami

i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

3.3. Ochrona przeciwpozarowa

Nalezy przestrzegaé przepis6w ochrony przeciwpozarowe;.

Utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy. ‘
Materialy fatwopalne nalezy sktadowaé zgodnie z przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

3.4. Materialy szkbdliwe dia otoczenia

Wszystkie materialy uzyte do robSt musza mie¢ §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na srodowisko.

3.5. Roboty ziemne
Wykonywanie rob6t ziemnych w bezposrednim sasiedztwie sieci elektroenergetycznych,
telekomunikacyjnych, gazowych, cieplowniczych, wodociagowych i kanalizacyjnych powinno byé ,
poprzedzone okre§leniem przez kierownika budowy bezpiecznej odleglosci, w jakiej moga by¢ one '
wykonywane od istniejacych sieci i sposobu wykonywania tych rob6t. Roboty powinny by¢ prowadzone
w porozumieniu i pod nadzorem wia$ciwej jednostki, w ktérej zarzadzie lub uzytkowaniu znajduja sie
instalacje. Migjsca tych robét nalezy oznakowaé napisami ostrzegawczymi i ogrodzié.
Po trasie kabli energetycznych, telekomunikacyjnych, gazociagéw i cieplociagéw roboty ziemne nalezy

prowadzié rgcznie.

3.6. Plan bezpieczenstwa

Kierownik budowy nie jest obowiazany do sporzadzenia, przed rozpoczeciem budowy, planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, (na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenistwa i ochrony zdrowia Dz. U. Nr 120 z dnia 10 lipca 2003 r. poz. 1126 § 6 p. 1a).

mgr inz. Bronistaw Hauzer
upr. projektant, kierownik budovsy
i robot w zakresie sieci, instalaci
I urzgdzen elektr. <
upr. nr 402/75/m i nr 90/82/WME
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Inwestor: Gmi.na Zelow
ul. Zeromskiego 23
97 — 425 Zelow

Specyﬁkaéj'a techniczna

Wykonanie instalacji elektrycznej dla zainstalowanie aeratora na stacji

uzdatniania wody w Zelowie przy ul. Dzielnej 87

Lokalizacja : dz. Nr 142/1, 144/1 obr. 12 Zelow
ul. Dzielna 87
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P Credc ogotna,

1.1. Nazwa zadania:
Zainstalowanie aeratora na stacji uzdatniania wody w Zelowie.

1.2. Przedmiot i zakres robot.

W ramach planowanej inwestycji przyjeto wykonanie wyposazenia pél zasilajacych
sprezarki oraz utozenie przewoddw zasilajacych.

Dokumentacja zawiera projekt budowiany.

1.3. Wyszczegélnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymezasowych.

W ramach projektowanych prac przewiduje si¢ wykonanie prac towarzyszacych:

- na terenie placu budowy geodezyjne wytyczenia lokalizacji projektowanych elementéw
budowlanych.

W ramach projektowanych prac przewiduje si¢ wykonanie prac traktowanych jako
tymczasowe — s3 to prace przy wykonaniu zabezpieczenia placu budowy.

Moze réwniez  zaistnie¢ konieczno$¢ wykonania prac przy tymczasowym
zabezpieczeniu sktadowanych materialow, sprzetu i garazowanych srodkéw transportu oraz
organizacji placu budowy w zakresie zaplecza socjalnego pracownikéw Wykonawcy robot.

1.4. Informacje o terenie budowy.

Inwestycja prowadzona jest na terenie istniejacej stacji wodociagowej w budynku
technicznym w Zelowie ul. Dzielna 87

1.5. Organizacja robét, przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcey teren budowy na zasadach i w terminie
okreslonym w umowie o wykonanie rob6t. Zamawiajacy naklada na wykonawce obowiagzek
przeprowadzenia prac przygotowawczych w zakresie organizacji placu budowy. Prace nalezy
prowadzi¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w przepisach Prawa Budowlanego, przy
przestrzeganiu przepisow BHP i P.Poz.

1.6. Zabezpieczenie interes6w oséb trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepiséw oraz
zapewnienia ochrony wlasnoéci publicznej i prywatnej. Wykonawca zobowigzany jest do
natychmiastowego powiadomienia Zamawiajgcego, Inspektora Nadzoru i wlasciciela
instalacji i urzadzen jezeli zostana uszkodzone w trakcie realizacji robét oraz wykonaé
niezbedne naprawy na swéj koszt i wlasnym materialem.
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[.7. Wymagania dotyczace ochrony $rodowiska.

W ramach projektowanych prac nie przewiduje si¢ wykonywania robot szezegdlnie
szkodliwych dla srodowiska. W zwigzku z powyzszym nie naklada sie na Wykonawce
specjalnych, szczegdlnych wymagan dotyczacych ochrony srodowiska, ktére wynikatyby ze
specyfiki robot.

1.8. Warunki bezpieczenstwa prac i ochrona przeciwpozarowa na budowie.

W trakcie prowadzenia prac Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujgcych przepiséw BHP w budownictwie. W szczegdlnosci Wykonawca powinien
prowadzi¢ prace wedlug sprawdzonych technologii i zgodnie z obowigzujacymi przepisami
bezpiecznej organizacji pracy przy urzadzeniach elektroenergetycznych. Wykonawca
zapewni w ramach organizacji placu budowy urzadzenia zaplecza socjalnego  dla
pracownikow oraz wyposazy ich w niezbedne narz¢dzia i odziez robocza i ochronng dla
wykonania prac.

Kierownik budowy, zgodnie z art. 21 Prawa Budowlanego, jezeli warunki jego
stosowania SA spetnione przez realizowany harmonogram robét, zobowigzany jest sporzadzié
przed rozpoczeciem robdt Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia.

W ramach organizacji placu budowy Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé
obowiazujgcych przepiséw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywaé wyposazenie przeciw
pozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Wykonawca we wlasnym zakresie przeprowadzi instruktaz stanowiskowy dla
wszystkich pracownikéw. Sposéb przeprowadzenia ,,Instruktazu” i udokumentowani jego
przeprowadzenia omowiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki i pracy z dn. 27
lipca 2004 w sprawie szkolenia w dziedzinie bezpieczefistwa i higieny pracy.

Wszyscy pracownicy zatrudnieni w trakcie robdt budowlanych muszg posiadaé
aktualne wyniki badan lekarskich dopuszczajgce ich do pracy na zajmowanym stanowisku
oraz legitymowac si¢ odpowiednimi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

1.9. Warunki dotyczace organizacji ruchu.

W ramach projektowanych prac nie przewiduje sie wykonywama robot szczegolme

ucigzliwych dla organizacji ruchu.
Wykonawca zobowigzany jest do uzgodmema warunkow prowadzenia

prac oraz opracowania projektu organizacji ruchu w rejonie placu budowy, jezeli zostanie
postawiony taki wymog. Realizacja dodatkowych zabezpieczen prac zwigzanych z
opracowaniem projektu organizacji ruchu, odbywa sie na koszt Wykonawcy robét.

1.10. Ogrodzeni placu budowy.

Na czas wykonania prac Wykonawca zobowigzany jest do wygrodzenia miejsca
przeprowadzenia prac i ich oznakowania zgodnie z uzgodnionymi projektami. W trakcie
prowadzenia prac Wykonawca jest zobowigzany do utrzymywania porzadku w obrebie placu
budowy i w jego bezposrednim sgsiedztwie. Wykonawca jest zobowigzany do wilasciwego
sktadowania materiatéw i elementéw budowlanych w miejscach wskazanych w organizacji

placu budowy.



1.11. Dokumentacja projektowa.

Prace wykonywane sg na podstawie uzgodnionej dokumentacji projektowe;.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszezen w dokumentacji projektowej, a
o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci, opis wymiardw jest wazniejszy od odczytow
ze skali rysunkéw. Dane okreSlone w dokumentacji projektowej sa uwazane za wartosci
docelowe, wszelkie odchylenia wymagaja uzyskania pozytywnej opinii Inspektora. Cechy
materialéw i elementow instalacji muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos$¢ z
okreslonymi w dokumentacji projektowej wymaganiami. w przypadku gdy materiaty nie
beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢
elementu instalacji, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione wlasciwymi, a wszelkie
koszty tej wymiany obcigza wykonawce.

2.0. Materialy.

2.1. Wymagania podstawowe.

Wszystkie materialy uzyte w trakcie robdt winny posiada¢ swiadectwo dopuszczenia
ich do stosowania w budownictwie, na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. ,,O
wyrobach budowlanych”. Materiaty powinny by¢ oznaczone znakiem CE. Do materiatdw i
urzadzen nalezy zalaczy¢ dokumenty fabryczne lub dostawcy potwierdzajgce ich cechy
techniczne i spelnienie wymagan narzuconych dokumentacja projektowg. W przypadku
stosowania zamiennikow materialow w stosunku do dokumentacji projektowej Wykonawca
przedstawi je do zatwierdzenia do Inspektora Nadzoru, przed dostawg na teren budowy.
Inspektor w ciggu trzech dni roboczych powiadomi Wykonawce o dopuszezeniu bgdz
zdyskwalifikowaniu materialow.

2.2. Przechowywanie materialow i skladowanie materialow.

Materialy przeznaczone do wbudowania praktycznie powinny by¢ dowozone na plac
budowy w miare potrzeby i do wbudowania. W przypadku wystapienia koniecznosci ich
sktadowania do czasu wbudowania lub na okres przerw w pracy, miejsce skfadowania
materialdw powinno znajdowac si¢ na terenie placu budowy, w miejscu wskazanym w planie
organizacji placu budowy. Miejsce skladowania powinno zapewni¢ mozliwosé
przechowywania materialéw w taki sposob, aby byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
i wplywem warunkéw atmosferycznych, zachowaly swoje parametry techniczne i1 byly
odstepne do kontrolo przez Inspektora Nadzoru.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

material nie odpowiadajgce wymaganiom lub zakwestionowane przez Inspektora
nadzoru, jezeli zostaly dostarczone na plac budowy, zostang wywiezione z terenu
prowadzenia prac na koszt i staraniem Wykonawcy robot. Kategorycznie, pod grozba
nieodebrania prac, zabronione jest wbudowywanie takich materiatdw. W przypadku
stwierdzenia zajscia takiego przypadku, Wykonawca na swdj koszt i wlasnym staraniem
doprowadzi do wymiany materiatlow na zgodne z wymaganiami.



3.0. Sprzet

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania sprawnego i spelniajacego warunki
bezpieczenstwa pracy sprzetu, zgodnie z jego przeznaczeniem oraz w zakresie niezbednym
dla realizacji prac.

4.0. Transport.

Wykonawca zobowigzany jest wykorzystywa¢ srodki transportu dopuszczone
oddzielnymi przepisami do uzytkowania w sposob zgodny z ich przeznaczeniem i
odpowiednio dobranych do potrzeb transportowych Wykonawcy.

5.0. Wykonanie robdt.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robdét.

Przystgpienie do realizacji prac przez Wykonawce robot ziemny 1 elektrycznych
mozliwe bedzie po zapewnieniu bezpieczenstwa pracownikom Wykonawcy. Podstawowe
zasady, ktorych nalezy przestrzegaé okreslone zostaly w Rozporzadzeniu ministra
Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w prawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z umowa, za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonanych prac oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inspektora. Decyzje Inspektora
dotyczace akceptacji lub odrzucenia elementdéw wykonywanych prac beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej, a takze w normach 1
wytycznych, pod grozba zatrzymania prac. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6.0. Kontrola jakoSci robot.
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot.

Celem kontroli jakosci bedzie takie sterowanie ich wykonaniem, aby osiagna¢
zalozona ich jako$¢. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robodt i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli gwarantujacy wykonanie robot
przy zachowaniu wymaganej przez Inwestora jakosci.

6.2. Kontrole prowadzone przez Inspektora.

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor uprawniony jest do dokonywania
kontroli i pobierania prébek materialow. Zapewniona mu bedzie za strony Wykonawcy
wszelka potrzebna do tego pomoc. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze zastosowane wyroby
nie gwarantujg osiggniecia wymaganej jakosci robdt, a wykonawca nie wyrazi zgody na ich
wymiane, to Inspektor zleci niezaleznemu ekspertowi przeprowadzenie powtoérnych badan,
majacych na celu ustalenie przydatnosci zastosowanych wyrobow do celéw jakim majg by¢
stuzyé. W przypadku potwierdzenia przez eksperta zarzutow Inspektora, catkowite koszty
badan, pobierania poniesione ostang przez Wykonawce.



6.3. Certyfikaty i deklaracje.

Zezwala si¢ na uzycie tylko tych materialow, ktore sa dopuszczone do stosowania w
budownictwie, na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. ,,O wyrobach budowlanych™ i
posiadajacych:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wskazujacy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, lub aprobat technicznych oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych;

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polska normg lub polska norma
przenoszaca europejskiej normy zharmonizowane;

¢) aprobate techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy.
Kazda partia materiatu dostarczona na plac budowy musi posiada¢ dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

6.4. Dokument budowy.

Budowa prowadzona jest na podstawie odrebnego pozwolenia na budowe z
konieczno$cig prowadzenia dziennika budowy oraz wyznaczenia kierownika budowy i
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca zobowigzany jest do odnotowywania
postepu robdt, wykonania polecen nadzorujacych ze strony inwestora i umieszczania zapisow
informacyjnych waznych dla rozliczenia budowy w Dzienniku Budowy. Dziennik budowy 1
inne niezbedne dokumenty pozwalajace oceni¢ prawidlowos¢ prowadzenia prac nalezy
przechowywac na terenie placu budowy w biurze budowy osiedla.

7.0. Obmiar powykonawczy robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdt wykonanych, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca przy udziale Inspektora. O
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru Wykonawca zawiadomi Inspektora na co
najmniej 3 dni przed terminem.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Obmiarow dokonywa¢ nalezy zgodnie z zasadami przyjetymi w katalogach naktadow
rzeczowych zastosowanych do sporzadzenia kosztoryséw ofertowych.

8.0. Odbior robat.

Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu;

d) odbiorowi przed uptywem okresu rekojmi.

Wszystkie odbiory dokonywane SA po zgloszeniu wykonawcy o gotowosci robot do odbioru
do Inspektora i w jego obecnosci.



8.1. Odbior robét zanikajacych.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonania robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot. Odbioru dokonuje
Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy =z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, najpozniej w ciagu 3 dni roboczych od daty zgloszenia.

8.2. Odbior cze¢sciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru
czesciowego dokonuje sie¢ w terminach wyszczegélnionych w harmonogramie realizacji
zadania wg zasad jak przy odbiorze robdt zanikajacych. Odbioru dokonuje Inspektor przy
udziale przedstawiciela Zamawiajacego.

8.3. Odbior ostateczny robot.

Odbiér ostateczny robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilodci, jakosci i wartosci. Sposob odbioru ostatecznego okresli

Zamawiajacy.
8.4. Dokumenty o odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem poswiadczajacym dokonanie odbioru ostatecznego jest
protokét odbioru. Do odbioru ostatecznego Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé
nastepujace dokumenty:

a) dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zamianami,

b) protokoty wytyczenia i odbioru geodezyjnego inwestycji z adnotacja zgodnosci z
dokumentacja projektowa;

¢) wyniki pomiaréw kontrolnych 1 badan;

d) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

8.5. Odbior przed uplywem terminu re¢kojmi.

Odbiér ten polega na ocenia wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
zaistniatych w okresie rekojmi. Odiom ten bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem spelnienia funkcji i zachowania wymaganej jakosci wykonanych

robot.
9.0. Podstawa platnoSci

Podstawg platnosci jest protokot odbioru robdt potwierdzajacy:
a) zrealizowanie prac, na ktore zostata zawarta z Wykonawcg umowa o roboty budowlane;
b) zrealizowanie prac uzupehiajacych, ktorych koniecznos¢ wykonania wynikta w trakcie
realizacji zadania.
Platnos$ci podlega w szczegolnoscei:
- robocizna bezposrednia wraz z narzutami;



- warto$¢ zuzytych materialow (wraz z kosztami zakupu, magazynowania oraz ewentualnymi

kosztami ubytkow i transportu na plac budowy);
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami.
Sposob platnosci i szczegdly ustalenia jej kwoty koficowej powinny zosta¢ okreslone przez

Zamawiajgcego w umowie o wykonanie prac budowlanych.
10.0 Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Warto$¢ ich
powinna zosta¢ wliczona w koszt robot podstawowych.

11.0. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania robdt
budowlanych.

a) umowa o wykonanie robdt;

b) dokumentacja techniczna;

¢) przedmiar robdt;

d) oferta i kosztorys ofertowy wykonawcy;

e) aprobaty techniczne wlasciwe dla zastosowanych materiatow;

f) obowiazujace normy europejskie, polskie i branzowe oraz warunki techniczne wykonania i
odbioru robot budowlanych i instalacyjnych;

g) ogdlne wytyczne, zalecenie i instrukcje stosowania wyrobéw wydane przez ich

producentow; ’
h) przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony Przeciw

pozarowej.

mgr in2. Bronistaw Hauzer

upr. projektant, kierownik budowv

i robot w zakresie sieci, instatacfi
1 urzadzen elektr.

upr. nr 402/75/tm i nr 90/82/\WMt.
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Zeléw_przedmiar.kst

PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia | jim. | Poszcz. | Razem
1 | 45311200- |Instalacja wewnetrzna
2
1 KNNR 5 |Wytgcznik nadpradowy 3-biegunowy w rozdzielnicach szt.
d.1 | 0407-02 |Wylgcznik nadm-prad.S303-C- 6
2 szt. 2,000
RAZEM 2,000
2 KNNR 5 |Wytacznik przeciwporazeniowy 3 (4)-biegunowy w rozdzielnicach szt.
d.1 | 0407-04 |Wytgcznik rozn-prad.P304-25-30
2 szt. 2,000
RAZEM 2,000
3 KNNR 5 |Analogia - Rozigcznik lub wytacznik przeciwporazeniowy 3 (4)-biegunowy w szt.
d.1 | 0407-04 [rozdzielnicach
Whytgcznik silnikowy M250-10 z wyzw.termicznym
2 szt. 2,000
RAZEM 2,000
4 KNNR 5 |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg szt.
d.1 | 0406-01 |Stycznik SLA 7 (2z + 2r)
2 szt. 2,000
RAZEM 2,000
5 KNNR 5 |Przewody kabelkowe o tgcznym przekroju zyt do 12.5 mm2 ukfadane w kana- m
d.1 | 0211-02 [tach otwartych luzem na dnie
Przewdd YLY-0,6/1 kV, 5x2,5 mm2
18 m 18,000
RAZEM 18,000
6 KNNR 5  |Montaz koficéwek kablowych przez zaciskanie - przekréj zyt do 6 mm2 szt.
d.1 1204-01 |Koricéwka kablowa K-2,5 mm?2
20 szt. 20,000
RAZEM 20,000
7 KNNR 5 |Podtaczenie przewodow kabelkowych o przekroju zyly do 2.5 mm2 pod zacis-| szt.zyt
d.1 | 1203-08 ki
20 szt.zyt 20,000
RAZEM 20,000
8 KNNR 5 |Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia pomiar
d.1 | 1301-02
2 pomiar 2,000
RAZEM 2,000
9 KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji skutecznosci ochrony p-porazeniowej (pierwszy szt.
d.1 1304-05 |pomiar)
1 szt. 1,000
RAZEM 1,000
10 KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji skutecznosci ochrony p-porazeniowej (kazdy na- | szt.
d.1 1304-06 |[stepny pomiar)
1 szt. 1,000
RAZEM 1,000
11 KNNR 5 |Sprawdzenie samoczynnego wytaczania zasilania (pierwsza préba) prob.
d.1 | 1305-01
1 préb. 1,000
RAZEM 1,000
12 KNNR 6 |Sprawdzenie samoczynnego wytaczania zasilania (nastepna préba) prob.
d.1 | 1305-02
1 préb. 1,000
RAZEM 1,000

Norma PRO Wersja 4.52 Nr seryjny: 5305
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Zelow_nakitady.kst

Lp. | Podstawa Opis

Naktady

Koszt
jedn.

-

45311200- |Instalacja wewnetrzna
2

-

KNNR 5 |Wylacznik nadpradowy 3-biegunowy w roz-
d.1| 0407-02 |dzielnicach

Whytacznik nadm-prad.S303-C- 6

obmiar = 2,000 szt.

—-R--
i robocizna
0,26 r-g/szt.

i ==
2* Wyigcznik nadm-prad.S303-C- 6
1 szt./szt.

szt.

r-g

szt.

0,52

2,00

0,0000

0,0000

0,00

0,00

KNNR 5 |Wylacznik przeciwporazeniowy 3 (4)-biegu-
0407-04 |nowy w rozdzielnicach

Whytgcznik rézn-prad. P304-25-30

obmiar = 2,000 szt.

YN

= R
1* robocizna
0,34 r-g/szt.

—M--
2* Wytacznik rézn-prad.P304-25-30
1 szt./szt.

szt.

szt.

0,68

2,00

0,0000

0,0000

0,00

0,00

KNNR 5 |Analogia - Roztacznik lub wylgcznik prze-
0407-04 |ciwporazeniowy 3 (4)-biegunowy w rozdziel-
nicach

Whytgcznik silnikowy M250-10 z wyzw.ter-
micznym

obmiar = 2,000 szt.

Sow

-
1* robocizna
0,34 r-g/szt.

M-
2" Whytacznik silnikowy M250-10 z wyzw.ter-
micznym

1 szt./szt.

szt.

rg

szt.

0,68

2,00

0,0000

0,0000

0,00

0,00

KNNR 5 |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg
0406-01 |Stycznik SLA 7 (2z + 2r)
obmiar = 2,000 szt.

NN

—-R-
1* robocizna
0,63 r-g/szt.

M-
2* Stycznik SLA 7 (2z + 2r)
1 szt./szt.

szt.

r-g

szt.

1,26

2,00

0,0000

0,0000

0,00

0,00

KNNR 5 |Przewody kabelkowe o tacznym przekroju
0211-02 |zyt do 12.5 mm2 uktadane w kanatach
otwartych luzem na dnie

Przewdd YLY-0,6/1 kV, 5x2,5 mm2
obmiar = 18,000 m

S,

~-R--
1% robocizna
0,0263 r-g/im

e =
2% Przewéd YLY-0,6/1 kV, 5x2,5 mm2
1,04 m/m

3* materiaty pomocnicze

2,5 %(od M)

-9

%

0,47

18,72

2,50

0,0000

0,0000

0,0000

0,00

0,00

0,00

KNNR 5 |Montaz koricéwek kablowych przez zacis-
1204-01 |kanie - przekroj zyt do 6 mm2

Koncoéwka kablowa K-2,5 mm2

obmiar = 20,000 szt.

S o

- .
1% robocizna
0,0525 r-g/szt.

Norma PRO Wersja 4.52 Nr seryjny: 5305
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Zelow_naktady.kst

Lp. | Podstawa Opis jm Naktady Koszt M S
jedn.
M-
2* Koncéwka kablowa K-2,5 mm2 szt 20,60 0,0000 0,00
1,03 szt/szt.
3" materiaty pomocnicze % 2,50 0,0000 0,00
2,5 %(od M)
7| KNNR 5 |Podigczenie przewodow kabelkowych o szt.
d.1| 1203-08 |przekroju zyty do 2.5 mm2 pod zaciski zyt
obmiar = 20,000 szt.zyt
~R--
1* robocizna r-g 0,40 0,0000 0,00
0,02 r-g/szt.zyt
8/ KNNR 5 |[Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu | po-
d.1| 1301-02 |elektrycznego niskiego napiecia miar
obmiar = 2,000 pomiar
~-R--
1* robocizna r-g 3,62 0,0000 0,00
1,76 r-g/pomiar
9| KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji skutecznosci szt.
d.1| 1304-05 |ochrony p-porazeniowej (pierwszy pomiar)
obmiar = 1,000 szt.
R
1* robocizna r-g 0,50 0,0000 0,00
0,5 r-g/szt.
10| KNNR 5 |Badania i pomiary instalacji skutecznosci szt.
d.1| 1304-06 |ochrony p-porazeniowej (kazdy nastepny
pomiar)
obmiar = 1,000 szt.
s R =
1* robocizna r-g 0,28 0,0000 0,00
0,28 r-g/szt.
11| KNNR 5 |Sprawdzenie samoczynnego wylaczania prob
d.1] 1305-01 |zasilania (pierwsza préba) .
obmiar = 1,000 préb.
—-R--
7 robocizna r-g 0,33 0,0000 0,00
0,33 r-g/préb.
12| KNNR 5 |Sprawdzenie samoczynnego wytaczania préb
d.1| 1305-02 |zasilania (nastepna préba) ;
obmiar = 1,000 préb.
-R--
1* robocizna r-g 0,27 0,0000 0,00
0,27 r-g/prob.
PODSUMOWANIE
CALY KOSZTORYS
RAZEM Robocizna Materiaty Sprzet
RAZEM
OGOLEM

Stownie: zero i 00/100 zt
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Zeloéw_naktady.kst

ZESTAWIENIE MATERIALOW

Lp. Nazwa Jm llosé Cena Wartosé
jedn.
1. |Koncéwka kablowa K-2,5 mm2 szt 20,60 0,00 0,00
2. |Przewodd YLY-0,6/1 kV, 5x2,5 mm2 m 18,72 0,00 0,00
3. |[Stycznik SLA 7 (2z + 2r) szt. 2,00 0,00 0,00
4. |Wytgcznik nadm-prad.S303-C- 6 szt. 2,00 0,00 0,00
5. |Wytacznik rézn-prad.P304-25-30 szt. 2,00 0,00 0,00
6. |Wytacznik silnikowy M250-10 z wyzw.termicznym szt. 2,00 0,00 0,00
7. |materialy pomocnicze zt 0,00
RAZEM
Stownie: zero i 00/100 zt
ZESTAWIENIE ROBOCIZNY
Lp. Nazwa Jm llosé Cena jedn. Wartos¢é
1. [robocizna r-g 9,96 0,00 0,00
RAZEM
Stownie: zero i 00/100 zt
-4 -
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