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1. Podstawa opracowania
Podstawe opracowania stanowig:

- umowa z Inwestorem

- projekt technologiczny pompowni

- wytyczne uzytkownika w zakresie wyposazenia rozdz. RP
- mapa dla celow projektowych w skali 1:500

- inwentaryzacja instalacji elektr .

- cbowiazujace przepisy i normy

2. Zakres opracowania
Zakres opracowania obejmuje :

- wymiane linii kablowej nn
- montaz rozdzielni RP wraz z kablami
- wykonanie przecisku

3. Opis techniczny

3.1 Zasilanie pompowni

Obecnie ufozony jest kabel nn YAKY 4 x 50 ,kt6ry zasilat poprzednig
pompownie. Wykonane pomiary opornosci  izolacji kabla wykazuja
zbyt mate wartosci . Przyjeto wymiane kabla na kabel YKY 4x 25.
Istniejgcy kabel nalezy zdemontowad.

W istniejgcym zigczu kablowo — pomiarowym nalezy zdemontowadé
podst .bezp. PB 1 ,a w to miejsce zamontowa¢ roztgcznik bezp. RBK 1 z
bezpiecznikami mocy 32 A

3.2. Rozdzielnica pompowni RP

Dla potrzeb zasilania pomp , sterowania i sygnalizacji przyjeto zainstalowanie
rozdz. RP wyposazong w urzgdzenie zabezpieczajgco ~ sterownicze UZS 8 do
zabezpieczenia i sterowania pracg dwdch silnikéw agregatéw pompowych o
mocach 2x4 kw.

Obudowa rozdz. RP z tworzywa sztucznego ABS i poliweglanu o stopniu
ochrony IP — 66 / podwdéijne drzwi /.

Rozdzielnice RP montowa¢ na fundamencie prefabrykowanym.
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Na odcinku od rozdz. RP do pompowni wykona¢ w miejsce istniejgcego nowy
przecisk rurg DVK ,dfug.10 m.

Przecisk istniejgcy ma zbyt mate $rednice.

Wyposazenie rozdz. RP wykonad zgodnie z wytycznymi uzytkownika /zatgcznik
nr 7.1 /ischemataminarys. nr2i3.

Uwaga : rozdz. RP i kable zasil. — sterownicze do pompowni w zakresie
dostawcy pompowni.

3.3 Ochrona p. porazeniowa i p. przepieciowa . Uktad pracy instalacji

Dla zapewnienia dodatkowej ochrony p . porazeniowe] w instalacji elektr.
Przyjeto zainstalowanie w rozdz. RP wytgcznikéw réznicowo — pragdowych o
pradzie réznicowym | =30mA

Ochrona p. przepigciowa — w rozdz. RP pompowni zainstalowaé ochronniki p.
przepieciowe k. C.

W rozdzielnicy pompowni wykonaé rozdzielenie przewodu PEN na PE i N oraz
uziemienie przewoddw PEIN bednarka Fe 7n 25x4.

Opornos¢ uziemieniaR > 300

Uktad pracy sieci zasilajgcej TN-C

Ukfad pracy sieci odbiorczej TN- C -§

3.4 Zasilanie rezerwowe

W przypadku zaniku napiecia w sieci zasilajacej przyjeto mozliwo$¢ zasilania z
agregatu przenosnego o mocy 12 kVA.

Podigczenie agregatu poprzez przetgcznik w ukladzie pracy :

Sie¢ - 0 - agregat, gniazdo 3 faz w rozdz. RP

4. Obliczenia techniczne

Obliczenie opornosci izolacji inst. Kabla YAKY 4 x 50

Opornos¢ pomierzona miedzyfazowo - 44 MQ

Opornosc pomierzona faza—0 - 25 MQ

Wspétezynnik korekeji temperatury / przyjeto pomiar dla t=4°C/k, = 0,11
Opornosc izolacji: R=k, R,=0,11x44 =4,84 MQ

Opornos¢ wymagana - 20 MO

Przyjeto wymiang inst. Kabla na kabel YKY 4 x 25 o {gcznej diug. 257 m.
Moc docelowa P =20 kw



100 P | 207257
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Moc przyjeta w projekcie P=8kW ,AU=0,9%
Uwzgledniajgc prace silnika kW i rozruch drugiego silnika 4 kw
Przyjgto zabezpieczenie - rozh Bezpiecznikowy RBK1 -32 A
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5. OSWIADCZENIE

Na podstawie Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane tekst jednolity
Dz. U. z29.11.2013 poz. 1409 z péz. zmianami , oswiadczam, ze:

budowlany

instalacji elektrycznych dla pompowni Sciekéw

Lokalizacja : Zeléw , ul.Poznanska ;ul.Waska

zostat sporzadzony zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz zasadami wiedzy

technicznej.
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6. Informacja bezpieczenistwa i ochrony zdrowia
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3.2 Ochrona drodowiska w czasie wykonywania robét
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3.4 Materialy szkodliwe dla otoczenia
.3.5 Roboty ziemne
3.6 Plan bezpieczenstwa



1. Zakres opracowania

Zakres opracowania stanowi :
uqkanaf;[g linii Kabl - V{(y 1{:(25, = 25Zm Ut/ﬁo5qféﬂ[€ pola N-’ rlpczy kabl .
stoataz rodz. RP  uzi€mienio , Uykonane precisky DVk 75 /=40,

2. Podstawa opracowania

- umowa z Zamawiajacym
- plan sytuacyjno wysokosciowy z inwentaryzacja istniejacych urzadzen nad i podziemnych

- projekt technoloo. ,D?mom?z' sceekow
~ Wylyczne wygposaZeniq mzdz. RP

3. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

3.1. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien dostarczy¢, zainstalowa¢ i obstugiwaé wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.

‘zapewnigjac w ten sposéb bezpieczeristwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca musi zapewnié

stale warunki widoczno$ci w dzieri i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze

wzgledow bezpieczenstwa.
Tablice informacyjne nalezy utrzymywaé w dobrym stanie przez caty okres realizacji.

3.2. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykoriczenia rob6t Wykonawca powinien utrzymywaé teren budowy

i wykopy W stanie bez wody stojacej.
Stosowac si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie.
Podejmowac¢ §rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem wéd, powietrza pylami

i gazami, mozliwo$cia powstania pozaru.

3.3. Ochrona przeciwpozarowa

Nalezy przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy.
Materialy latwopalne nalezy sktadowaé zgodnie z przepisami i zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich,

3.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Wszystkie materialy uzyte do rob6t musza mie¢ §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
Jjednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na érodowisko.

3.5. Roboty ziemne

Wykonywanie robét ziemnych w bezposrednim sasiedztwie sieci elektroenergetycznych,
telekomunikacyjnych, gazowych, cieplowniczych, wodociagowych i kanalizacyjnych powinno by¢
poprzedzone okresleniem przez  kierownika budowy bezpiecznej odleglosci, w jakiej moga byé one
wykonywane od istniejacych sieci i sposobu wykonywania tych robét. Roboty powinny by¢ prowadzone
W porozumieniu i pod nadzorem wiasciwej jednostki, w ktérej zarzadzie lub uzytkowaniu znajduja sie
instalacje. Miejsca tych rob6t nalezy oznakowaé napisami ostrzegawczymi i ogrodzid.
Po trasie kabli energetycznych, telekomunikacyjnych, gazociagéw i cieplociagéw roboty ziemne nalezy

prowadzi¢ recznie.

3.6. Plan bezpieczenstwa

Kierownik budowy nie jest obowigzany do sporzadzenia, przed rozpoczeciem budowy, planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, (na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz plam_l

bezpieczeristwa i ochrony zdrowia '
Dz. U. Nr 120 z dnia 10 lipca 2003 r. poz. 1126 § 6 p. 1a).

mgr in2. Bronistaw Hauzer .
upr. projektant, kierownik budowy
i robdt w zakresie sieci, instalacji
i urzadzen eiektr, o
upr. nr 402/75/k.m i nr 90/82/WML
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74 szb/cz’ne uzytkownika W zerkres e wqyoSQ—Z.mz'a rozdz. pémpoum -RP

P

Obudowa ,
- Wykonana z tworzywa sztucznego (g plastiku), odporna na promieniowanie 17V,
- Wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) adporna na promieniowanie
UV, na ktérych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu pompownt): kontrolki: poprawnodci
zasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy
nr 2; wylgeznik gléwny zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni (R¢ezna - 0 -Automatyczna);
przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy recznej; stacyjka z kluczem.
- Wyposazona w co najimniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych.
- Posadzona na cokole metalowym, umozliwiaj acym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci
demontazu obudowy szafy sterowniczej.

Tunkeje podstawowe
~Wylacznik gtéwny tablicowy
-Zabezpiéczenie przeciwprzepieciowe
- Amperomierz (W jedne] fazie) do pomiaru pradu kazdej z pomp
- Styczniki lub urzadzenia migkkiego startu i stopu do zasilania silnikéw pomp
- Czujniki ptywakowe do detekcji:poziomu suchobiegu i poziomu alarmowego
- Grzejnik anty kondensacyjny wraz z termostatem
- Naprzemienna praca pomp. ,
- Kontrola termikéw pompy i wytgeznik6w silnikowych.
- Spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu - tylko dla pracy recznej
- W momencie awarii sondy hydrostatycznej, praca pompowni w oparciu o sygnat z dwoch
plywakdéw.

Sterownik PLC z zintegrowanym panelem operatorskim realizujacy nastepujace funkcje:
*Wyrownywanie czasu pracy obu pomp ( alternacja )

=Zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

*Sterowanie pomp(reczne - odstawiona ~ automatyczne)

*Kontrolowanie zabezpieczen termicznych oraz nadpradowych pomp

=Kontrolowanie stanu oraz obecnodci napigcia zasilania rozdzielni sterowniczej

-Kasowanie sygnalu akustycznego informujgcego o stanach awaryjnych na obiekceie.

Ukdad sygnalizacji akustycznej oraz $wietinej do sygnalizacji awarii i wysokiego poziomu
alarmowego, zasilany z bezobslugowego akumulatora zelowego ’

- Bez napigciowe sygnaly wyprowadzone na listweg zaciskowa informujace o:

e°sumy awarii na obiekcie _ ’
*wystapieniu wysokiego poziomu alarmowego
Akumulator zelowy do podtrzymania pracy stetownika PLC, uktadu sygnalizacji stanéw
alarmowych oraz pracy ukladu radiowej transmisji. ’ ' ’

Zasilacz stabilizowany 12/24VDC do doladowywania akumulatora oraz zasilania elementéw

' automatyki. .. . . B o i o
Jednofazowe gniazdo remontowe 220VAC/10A wraz z zabezpieczeniem réznicowo-nadpradowym
Czujnik kontroli oraz obecnodci faz. .

Modut zabezpieczajgcy akumulatory przed roztadowaniem.
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SCHEMAT ZASILANIA DWOCH POMP 2 x 4 kW
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