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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych przy przebudowie i rozbudowie budynku $wietlicy
wiejskiej w Ignacowie.

1.2. Zakres stosowania SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji mogg postuzy¢ jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu i realizowaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST.

Roboty rozbiérkowe

- rozbidérka konstrukcji dachu wraz z pokryciem

- rozbidérka scian ponad istniejgcym stropem

- rozbidrka stropu zelbetowego wraz ze stupem zelbetowym
- demontaz istniejgcej posadzki

1.4. Ogdlne wymagania dotycz ace robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Umowg i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w
ST- Wymagania ogolne, punkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw i ich rodzaju podano w ST ,Wymagania ogolne”
p.2.

Materiat z rozbiorki (gruz betonowy, ceglany, drewniany) nalezy odwiezé na miejsce
przeznaczone do tego celu i poddac utylizacji. Koszty odwozu i utylizacji na wysypisku
ponosi Wykonawca. Ztomowaniu nalezy poddaé¢ wszelkie elementy metalowe.

3.SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotycz 3ace sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.3

Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet (fomy, kilofy, mtoty, topaty, szufle, wiadra,
taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki reczne lub elektryczne, rusztowania) pod
warunkiem ze nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robat,
zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogllne wymagania dotycz gce transportu.

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.4



Gruz z rozbiorki nalezy na biezgco usuwac¢ z placu budowy dowolnymi srodkami
transportu (samochdd wywrotka lub skrzyniowy). Wywozony tadunek nalezy zabezpieczyc¢
przed spadaniem (w czasie transportu) i przesuwaniem. Nie nalezy gruzu z rozbidrki
uzywac do ponownego zabudowania, np. w podtozach.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p. 5
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych.

5.2.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robot rozbiorkowych nalezy:,

- miejsce prac oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zapoznac¢ pracownikéw z programem rozbiérki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie
jej wykonania.

5.2.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbiorkowych, Generalny Wykonawca winien ustawic
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu
budowy. Teren rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie
0sOb nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowaé¢ tablicami
ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo débr i oséb.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajgce srodowisko.
Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane
w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.2.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych. Elementy betonowe rozebraé recznie lub mechanicznie. Na czas
prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowac¢ tymczasowe stanowisko gruzu, stali
oraz innych materiatbw. Materialy z rozbiorki powinny by¢ skladowane
w miejscu wyréwnanym do poziomu. Materialy pylgce i inne, ktére moze rozwiewac¢ wiatr
nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.

Przy sktadowaniu materiatéw z rozbidrki odlegtosé stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejscia o
szerokosci co najmniej 1m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi
natadowanych srodkéw transportowych i powiekszone;:

- 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym $srodkéw
poruszanych sitg mechaniczna,

- 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkéw
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.



Elementy nadajgce sie do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu
Krytym.

5.2.4. Doprowadzenie placu budowy do porz  gdku

- Po zakonczeniu robot rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg
robotami oraz tereny okoliczne.

- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokonaé natychmiastowej naprawy na wtasny
koszt wszystkich szkdéd znanych w momencie odbioru robot.

5.2.5 Przechowywanie gruzu
Elementy do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym.
5.2.6 Wyw0z gruzu i innych elementéw pochodz  gcych z rozbidrki

Gruz i inne elementy pochodzgce z rozbidérek bedg wywozone w miare postepowania
robét rozbiérkowych. Gruz i inne elementy pochodzace z rozbiorek bedg tadowane na
samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozone na
autoryzowane wysypiska.

5.2.7 Postepowanie z wyrobami zawieraj gcymi azbest.
Za przygotowanie i realizacje robo6t usuwania azbestu, zgodnie ze specjalnymi

wymaganiami bhp dla prac z azbestem, odpowiada wykonawca. Do obowigzkéw
wykonawcy nalezy opracowanie planu robét, zgodnie z rozporzgdzeniem MGPIPS z
2.04.2004r. w sprawie sposobow i warunkow bezpiecznego uzytkowania i usuwania
wyrobdéw zawierajgcych azbest (Dz. U. 04.71.649). Plan taki powinien zawiera¢ okreslenie:
- rodzaju azbestu w wyrobach przeznaczonych do usuniecia oraz ocene ich stanu
technicznego,

- szacunkowych ilosci odpadow zawierajgcych azbest, uzyskanych w wyniku podjetych
prac,

- sposobow usuwania wyrobow zawierajgcych azbest oraz rodzajow i metod pracy,
- sposobow wyeliminowania lub ograniczenia emisji pytdbw azbestu do powietrza,
- niezbednych $rodkobw ochrony zdrowia | bezpieczehAstwa pracownikow,
- zasad informowania pracownikOw narazonych na dziatanie pytdw azbestu o sposobach
postepowania i niezbednych $rodkach ochronnych.

Roboty, podczas ktorych powstajg odpady azbestowe powinny by¢ wykonywane
wylgcznie przez wykonawcOw posiadajgcych zezwolenie na wytwarzanie odpadow
niebezpiecznych, wydane przez wiasciwego Staroste. Na wykonawcy wytwarzajgcym
odpady cigzg obowigzki zwigzane z witasciwym postepowaniem z odpadami, w tym
rowniez z usuwaniem, wykorzystaniem lub unieszkodliwianiem wytworzonych odpadow i
prowadzeniem ewidencji odpadow. Obowigzki te wynikajg z ustawy z 14 grudnia 2013r. 0
odpadach (Dz. U. 2013, poz. 21) oraz § 3 ust. 1 rozporzgdzenia Ministra Gospodarki z 14
sierpnia 1998 r. w sprawie sposobow bezpiecznego uzytkowania oraz warunkow usuwania
wyrobow zawierajgcych azbest (Dz.U. nr 138, poz. 895). Zgodnie z art. 11 ustawy o
odpadach wytwarzajgcy odpady (wykonawca robot z azbestem) moze zleci¢ wykonanie
obowigzku usuwania, wykorzystania lub unieszkodliwienia odpaddéw odbiorcy odpadow.
Ten jednak musi posiada¢ odrebne zezwolenie na transport lub unieszkodliwianie



odpadéw azbestowych, wydane przez staroste wilasciwego ze wzgledu na miejsce
unieszkodliwienia odpadéw lub wojewode w przypadku inwestycji zaliczanych, na
podstawie innych przepiséw, do szczegdlnie szkodliwych dla srodowiska i zdrowia ludzi.
Niedopuszczalne jest podzlecanie ustugi usuwania lub unieszkodliwiania odpadow
zawierajgcych azbest podmiotom nie posiadajgcym stosownego zezwolenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robo6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.6

Kontrola jakosci robdét rozbiérkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej
rozbidrki oraz sprawdzeniu braku zagrozeh na miejscu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btgd Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robot

llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdra zania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajgc w sposéb ciggly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice mogg
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8

8.1 Odbioru robét nalezy dokonaé komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 .Podstawe pfatnosci stanowig jednostki wyszczegolnione w slepym kosztorysie
10. ROBOTY ROZBIORKOWE

Roboty rozbiorkowe dotyczg demontazu konstrukcji dachu wraz z pokryciem azbestowym,
rozbiorki stropu i stupa zelbetowego oraz scian nad stropem. Zdemontowana bedzie
rowniez posadzka w catym budynku.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U z 2003r. Nr 48, poz.
401.0).



